megérteni, megtanulni. Es abbol nagy zagyvasig lesz
am, hogyha hallomas, vagy félig megértett elméletek
alapjan fognak tanitani az iskoldban. Ez példaul oriasi
vesz€ly, amit szerintem azok, akik arrél beszélnek,
hogy majd minden természetre vonatkozd ismeretet
egyetlen tanar fog tanitani az iskoldban, nem éreznek.
Hogyan fogja a tandr megszerezni a teljes természetis-
meretet, mielStt tanitja? Nem tartom ezt jO iranynak,
mert nincsenek tanarok, akik ezeket az ismereteket gy
tudnak tanitani, hogy 6k maguk szilard alapismeretek-
kel rendelkeznek egy-egy teriileten. Rendkiviil nagy a
veszélye, hogy éppen ezen a csatornin fog bekerllni

nagyon sok altudomanyos leegyszerUsitett magyarazat.

A kedvenc ,gagyi”

Bevallom, ezek a tavgyogyitasok azok, amelyeket
akkora, elképeszts szamarsagnak tartok, hogy csodal-
kozom rajta, egyaltalan hogyan létezhet olyan ember,

aki elhiszi: a televizié kamerajan keresztil gyogyitani
lehet. Mikozben 6 egy televizio késziilék elétt G, ami
lehet akar sok ezer kilométer tavolsagra vagy a szom-
szédban — ilyen szempontbol mindegy. De az, hogy
valaki elhiszi, lehetséges gyogyulas anélkiil, hogy
barmilyen kolcsonhatas, barmilyen kapcsolat lenne a
L,gyogyitd” személy és a gyogyitandd kozott — ez fel-
foghatatlan szimomra.

Uzenet a Szkeptikusoknak

Legyenek batrak abban, hogy follépnek az altudoma-
nyos nézetekkel szemben, hiszen ezek képviselGi
nagyon gyakran meglehetGsen hangosak és a tudo-
many képvisel6i altalaban nincsenek hozzaszokva
ahhoz, hogy ilyen hangos és agressziv emberekkel
kell vitatkozniuk. Agresszivek ne legyenek, de legye-
nek batrak abban, hogy ilyen nézetekkel szemben
follepnek!

SZABADALMAZOTT PARAMECHANIKA

— AZ INERCIA-HAJTOMUVEK

A hazudo6s katona megannyi klasszikus irodalmi md
hése. A nagyotmond6 hadfiak kacagtatd loditasai
kozott gyakran természettudomanyi vonatkozasok is
fellelhetsk.

Plautus hetvenkedd katondja, Pyrgopolinices az
indiai elefant labat puszta okollel torte el; a mi j6 Ga-
raynk Hary Janosa a vilag végérdl logatta le megfa-
radt labait.

Miinchausen bar6 akar a mai médiacivilizacié nép-
szerd alakja is lehetne. Bizarr kalandjaiban megannyi
id6szerd muszaki és biologiai kérdésfelvetés rejlik. A
madarak ropitette utazd a kornyezetbarat kozlekedés
egy figyelemre mélto alternativajat villantja fel; a cse-
resznyemaggal fejbelStt, majd az agancsai kozott ta-
karos facskat novesztett szarvas a szervtranszplanta-
ci6 eddig nem vizsgalt lehetSségeire figyelmeztet.

A mocsarbol magat és paripajat a sajat varkocsanal
fogva kirant6 hadfi aligha ismerte a belsé erdk egyen-
sulyat. Jollehet a bizarr mutatvany pejorativ koznyelvi
fordulatként kozismert (,a sajat hajanal fogva...”),
Karl Friedrich Hieronymus (1720-1797), alias Min-
chausen bar6 legmerészebb fiillentése szimos, szaba-
dalmi védettségt talalmanyban olt nyelvet a dinamika
alaptorvényeire.

A szabadalmi hivatalok nem vizsgaljak a benyujtott
lelemények mikodSképességét, megvaldsithatosagat.
Az Internet szabadalomkeresS programjaival (Iasd pl.

A Budapesti MUszaki és Gazdasagtudomanyi Egyetemen megrende-
zett 7. Szkeptikus Konferencian elhangzott eladis alapjan.
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[1-3D temérdek olyan taldlmanyra lelhetiink, amelyek
szembeszOkSen hasznilhatatlanok, vagy mukodési
alapelviik fizikai torvényeket sért.

A gravitacios meghajtasi automobil (U.S. Patent No.
995,037, 1911. janius 13., 1. dbra) oOtletében az aprd
részletek szabatos miszaki precizitisa és az alapvetGen
félreértett fizika habos egyvelege késztet mosolyra.

Az Amerikai Egyesiilt Allamok szabadalmi hivatala-
nak tekintélyét aligha emeli példaul a 11/281.660 sza-
mon nyilvantartott lelemény. A provokativ moédon
primitiv rajzokkal illusztralt talalmany egy nyolc éves
gyerek (1) magneses orokmozgoia. ..

1. dbra. Stlyhajtast automobil szabadalmi rajza.

My invention relates to improvements in
automobiles and more particularly to a pre.
pelling means therefor, the object of the
mvention being the production of a machine
izt Patonted June 13, o1, WOiCh _shall be driven by the force of

o

UNITED STATES PATENT OFFICE.

13AAC SMYTH, OF CHICAGO, TLLINOIS.
avromosILE

995,087,

gravity.

mber 13, 1909, Serial Mo, 509,001
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2. dbra. Az inercia-hajtomi és bolygo-fogaskerék rendszerének
sebességabraija.

Az inercia-hajtomivek tervezsi tobb tomegelem
valtoz6 sebességl mozgisibol remélnek egyiriny, a
teljes rendszert gyorsitd erSt nyerni ([4]).

A jelen cikk szerzgjét az elmult évek sordn tobb fel-
talalo kereste meg effajta szerkezetek terveivel. Az
eleve sikertelen elképzelések egy makacsul félreértett
mechanikai probléma megoldasat az — egyébként
sokoldaltan alkalmazhatd — valtozo attételd centrois
mechanizmusokban remélték meglelni. (A bolygdom-
vekrdl és a periodikusan viltozo attételd fogaskerék
hajtasokrol lasd példaul a [6-8] forrasokat.)

A nagyjabol hasonl6 konstrukcioja készilékek
szerkezeti modelljét és a fogaskerékrendszer sebes-
ségtervét a 2. dbra szemlélteti. A z,, 2,, z;, 2, fogsza-
mu, nem kor alakt fogaskerekekkel kialakitand6
bolygémi két, egymassal ellentétes forgasértelemben
keringé tomeg centrifugilis erGivel kivanja az egyira-
nyG ereddét elGallitani.

4. abra. Az inercia-hajtomi geometriai viszonyai.

f){
y@®

S
6)

x(@®) W/C
L)1) )
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3. dbra. Az inercia-hajtomd dinamikai modellje.

A dinamikai elemzéshez vizsgaljuk a szerkezet egy-
szerusitett mechanikai modelljét (3. abra). Az M to-
megl, az A csuklo tengelyére szamitott © tehetetlen-
ségi nyomatékt hordoz6 elem jobb oldalan az /|
hossztsagu AB, valamint az [, hossztusaga BC karok-
kal kapcsolodik az m tomeg. A bal oldalon szimmetri-
kusan helyezkednek el az AD és DE karok, valamint
az m tomeg. Az AB és AD karokat az A, a BC és ED
karokat a B és D csuklok koral o, = tw,(0), illetve
tm, = t,(0), idében viltozo szogsebességekkel for-
gatva, a mechanizmus — a feltaliloi elképzelések sze-
rint — folyamatos halad6 mozgast fog végezni. (A leg-
vérmesebb reménykedd leleményét kifejezetten Gr-
technikai hajtomutként kivanta alkalmazni.)

A felléps centrifugilis erSk a rendszer belsG erdi,
amelyek a karok és a hordoz6 elem k6zos tomegko-
zéppontjanak mozgasit nyilvin nem befolyasoljik.

A tomegkozéppontra vonatkozo dinamikai tétel
igazolasara irjuk fel példaul a hordozo elem és a jobb
oldali karok mozgasi energiajat. (Az egyszeribb tar-
gyalas érdekében hanyagoljuk el a karok tomegeit és
tehetetlenségi nyomatékait. A levezetések a Maple
R12 programmal késziiltek.) A tovabbiakban elemzett
modell a 4. abran lathato.

A centrois mechanizmus altal vezérelt, valtozo
AC= L(p) tavolsagh M és m tomegek S tomegkdzép-
pontjanak helye

M[L(H) - 7)) = m (D), D
tehat
_ ML)
(1) A

Tételezziik fel, hogy az § tomegkodzéppont az x =
x(1), y = y(t) id6torvény szerint mozog, és kdzben az
AB kar az A’B’, a BC kar a B’C” helyzetbe elfordul.
Ha az A’S’D’ haromszog S$’D’ oldala parhuzamos
az y koordinata-tengellyel, A’C” oldala pedig n =
n(®) szoget zar be az x tengellyel,

n = % -0 - y(@). 3
Az m szog valtozasat jellemzS k(1) szogsebesség
__dé@® _ dy(D)
Ko dt dr - @

Az egyes elemek mozgasjellemzabi:
a. Az M és m tomegek a dx(t)/dt és dy(t)/dt sebes-
ség-0sszetevokkel pillanatnyi haladd mozgast végeznek.
b. Az M tomeg az §” pont kortl az L(#)—r(1) suga-
ron, k(#) szogsebesség pillanatnyi kormozgassal kering.
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c. Az m tomeg az S” pont koril az (1) sugiron,
k(1) szogsebességl pillanatnyi kormozgissal kering.

d. A 6 tehetetlenségi nyomatéka M tomeg alap-
helyzetéhez képest y = y(t) szoggel, azaz a dy(1)/dt
szogsebességgel elfordul.

A rendszer teljes mozgidsi energidja az a—d. ele-
mekbdl tehat

dt dt dt
2 2 )

2

[dx(t)]z N [dy(z‘)]z [d\u(z‘) T
E=(M+m) +0 v

+ K1)

m (1) + M{L(t) - (D)
2

Alkalmazva a d¢(¢) = o(9) helyettesitést és a (2) Ossze-
figgést, valamint bevezetve a

y() = g,
x(t) = q, (6)
y@ = g,

generalizalt koordinatakat,
egyenlete

a mozgasi energia (5)

'2+ 22 22
E= (M+m)quq3+9%—

> (D
”(“‘42 ;24()? +M[L(z‘) - ML(Z]
) m + m +
- [0 g, 2
A Lagrange-féle
%%_%=O (i=1, 2 3 ®)

masodfaji mozgasegyenletet a generalizalt koordina-
takra felirva

2mMi[d oo d o
Mm[dt v “M] ™
+6M+6m+mMLZ(t) d? .
M+ m ﬁ\"m ©)
L mMID d
“em P70
dZ
(m+M)%x(t) =0 (10)
dz
(m 3 25 y(0) = 0 (11D

A (9)-(11) differencialegyenletek formalis megoldasai
a kezdeti feltételektdl fiiggs C) ... ¢ allandokkal:

-0 LD Mm+ C, gt C
+

(12)
mMI*t) +Om+0M :

y() = f
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Elld y
5. dbra. Minchausen baro, egy tibeti lama és egy kozismert inercia-
hajtomd modellje.

x(1) = C,t+C, (13)

() = Cit+ G, (14
A (10)—(11) és (13)—(14) osszefiiggésekkel tehat for-
malisan is igazolodott a j0zan mechanikai feltételezés:
a rendszer tomegkozéppontjanak nincs a mechaniz-
mus mozgasabol adodo gyorsuldsa, vagyis a tomeg-
kozéppont vagy nyugalomban van, vagy egyenes vo-
nald, egyenletes mozgast végez [5]. Az esetleges hala-
d6 mozgas azonban fliggetlen a mechanizmus elemei-
nek mozgasaitol.

Minchausen bar6 aligha rantotta ki sajat hajanal
fogva onmagat és lovat a mocsarbol. A vizsgalt me-
chanizmus misztikus keleti analogidja, az imamalmat
forgatd lama levitacidja dinamikailag Ggyszintén két-
séges. Am efféle akadékoskodasok a talilmanyi hiva-
talok szakembereit gyakran nem befolyasoljik...
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